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	1. Arduino Programmi: 

•
Uso INGRESSO ANALOGICO, TERMOMETRO LM35,LED RGB, Controllo step motor, Gestione di 
Interrupt con Arduino. Interruttore crepuscolare, uso di analogRead(), AnalogWrite(), map().

2. Automi

Definizione di automa, diagramma stati, automa di Mealy e di Moore, Tabelle di transizione e  Realizzazione in logica programmata dell’automa. 

3. Il  motore passo passo

Struttura costruttiva dei motori passo-passo, tipologie a magneti permanenti, riluttanza variabile, ibridi, unipolari e bipolari, Schede di controllo, modalità half e full step. Controllo con Arduino di motori passo passo.

4. PLC 

Confronto: Logiche cablate e programmate

Struttura e costituzione di un PLC. Il plc siemens .

Programmazione in LI, Ladder: Funzioni logiche, stack, Special marker, Timer, Contatori, contatti di confronto,

Sequenziatori temporizzati, interrupt Istruzioni matematiche e di spostamento MOV, ADD, SUB, MUL, B_I

Ingressi analogici

5. Sistemi Analogici

definizioni di sistemi e modelli (RC, RL,RCL ) e relazioni costitutive. Modellizzazione a equazioni differenziali, Simulazione alle variazioni finite. Studio dei transitori a gradino ad andamento esponenziale; Costante di tempo, tempo di salita, risposta e di assestamento. Trasformate di Laplace: principali proprietà e teoremi, impulso, gradino, rampe, esponenziale; Risposta libera e risposta forzata. Funzione di trasferimento G(s), poli e zeri. Antitrasformate di laplace. Poli semplici, poli doppi reali, calcolo dei residui. Esempi di trasformazione di circuiti elettrici e calcolo dei transitori.

Laboratorio:


Programmi di interfacciamento con scheda USB/Arduino.


Programmi per PLC S200 in ladder ed  in LI


Stesura di relazioni.



Comparatore basato su operazionale, 555.

Controllo assi basato su motori passo pass

o
           AMPLIFICATORI OPERAZIONALI
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